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߹え߈߇ 

曓書ߩ利用ߪ弊社߅ߩ客様並߮ߦエンチマヴギヴߦ限定されߡい߹ޕߔ曓書ߦ記載ߔる情報並߮ߦ࿑面類ߩ

独占所有権ߪ弊社ߦありޔ弊社ߦよる੐前ߩ文書ߩߢᛚ認無ߦߒ第ਃ者ߦ公開ߔるߖ߹߈ߢߪߣߎんޕ曓書ߩ

内容ߪ通告無ߦߒ変更される߇ߣߎあり߹ޕߔ弊社ߪ曓書ߩ内容ߦ関ߡߒあるいߪ特定ߩ用途ߦ関ߡߒ如何ߥ

る保証߽いߖ߹ߒߚんޕ弊社ߪ曓書ߩ内容ߩ誤りߦ関ޔߡߒあるいߪ曓製品ߩ利用及߮性能ߦ関ޔߡߒ偶然ߩ

あるいߪ必然的ߥ損傷ߦ関߽ߡߒ如何ߥる責任߽負い߹ߖんޕ 

㧝 使用前ߩ注意 

曓書ߦ示され߅ߡり߹ߔ ”警告” あるいߪ ”注意”ߪ作業者߳ߩෂ害あるいߪ装置߳ߩ損害ߩ恐れを੐

前ߦ示ޕߔߢߩ߽ߔ 

 

 

    警告 ߪ作業者あるいߩઁߪ人々߇ෂ害を蒙り得る可能性߇あるߣߎを示ޕߔߢߩ߽ߔ 

 

 

    注意    ߪ装置ߦኻߔる損害ߩ可能性߇あるߣߎを示ޕߔߢߩ߽ߔ 

 

㧽㨡ｉｃｋ 㧿ޔあり߇ߣߎߊる損害を招ߔኻߦ装置ޔෂ害及߮ߩ人体߳ޔߣߔ߹注意を無視されߣ警告ߩߎ

㨠㨛㨜ߦኻߔる保証߇無効ߥߣる場合߇あり߹ޕߔ 

 

 

 

あらゆる ”警告” 及߮ ”注意” ߦ気をߡߌߟਅさいޕ 
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㧞 保証期間ߟߦいߡ 

 

 

弊社ߩ製品ߩ保証期間ޔߪ製品ߩ出荷より㧝ᐕ間ޕߔ߹ߒߣ 

弊社߇購入ߡߒ組ߺ立ߡる製品あるいߪ部品ߪ納入業者ߩ個別ߩ保証ߦよる߽ޔߒߣߩ保証ߩ写ߪߒ必要ߦ

応ߡߓ提供致ޕߔ߹ߒ 

 

 

 

 

納入後㧝ᐕ以内ߩ組立ਇ良ߦよるᰳ㒱߇明らߚߞߥߦ߆製品ߪ無料ߡߦ交換߹ߪߚ修理を行い߹ޕߔ 

あるいޔ経費ߩઁߩそߪあるいޔ労務費ߥ必要ߦ交換ߪあるいߒ取り外ޔ修理ޔ調整ߩる製品ߌ߅ߦ客様߅

代暶ߪ弊社ޔߚ߹ޕߔ߹ߨ߆負いߪ責任ߩ経費等ߩ場合ߚߒ外注修理をߦߒよる合意無ߦ文章ߣ弊社ߦ੐前ߪ

品を直ߦߜ納入ޔߒ該当ߔる製品ߩ調査後ߦ決浞を行う方法を取る߽ߣߎあり߹ޕߔ 

 

 

 

 

保証期間中ߦ曓機を構成ߔる純ᱜ部品ߦ曩料߹ߪߚ製品ᛛ術਄ᰳߩ㒱߇現れߚ場合ߪ無償ߡߦ修理キヴニ

ケを実ᣉޕߔ߹ߒ 

尚ޔクケゾヘ故㓚等ߦよるメイン停ᱛ等ੑߩᰴ災害ߟߦいߩߡ補償ߟߦいߪߡ御容赦願い߹ޕߔ 

 

 

 

 

弊社ߩ製品ߦ関ߔる全ߩߡタギイン及߮知的所有権ߪ弊社ߩ独占所有物ޕߔߢ 

弊社ߣ購入者߇機密保持協定を結߫ߥい限り߅ޔ客様߇弊社ߦ開示ߚߒ情報ߪ如何ߥる߽ߢߩあれޔ機密あ

るいߪ所有物ߪߣ見ߥさߩߎޔߕ様ߥ情報ߦ関ߡߒ弊社߅ߣ客様ߩ間ߪߦ機密保持協約あるいߪ法的機密保持

義務߽無い߽ޕߔ߹ߒߣߩ 

機密保持協約ߩ締結ޔ内容ߩ変更ޔ修ᱜあるいߪ部ಽ的ߥ追加ߪ両者ߩ公的代表権ߩある߽ߦߩよる文章߳

 ޕߔ߹行われߡߞよߦ署ฬߩ
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㧟 クケゾヘߩ概要 

 

 

㧟-㧝.㧽㨡ｉｃｋ  㧿㨠㨛㨜  ߩ基曓構ㅧ 

 

㧽㨡ｉｃｋ 㧿㨠㨛㨜 ߡߴߔߪหߓ原理ߢ機能ޕߔ߹ߒ 

空気ߢਈ圧されߚスホントを利用ߔるߦߣߎよりޔュピセダ及߮ゼヴャߦ加わる過負荷を検出ߔるߢ߇ߣߎ

ケハモンエあޔ空気圧袋ߦߩるߔ”力を”保持ޔり߅ߡߒ機構を採用ߩ独自ߪ㧽㨡ｉｃｋ 㧿㨠㨛㨜ޕߔ߹߈

るいߪ空気クモンジヴ等を用いޔߦߕエアスホントを使用ޕߔ߹ߒ過負荷߇加わߚߞ場合ޔクヴャ部ߋߔ߇さ

߹開放されޔ直ߦߜスホント内ߩ空気圧߇ૐਅޕߔ߹ߒ㧽㨡ｉｃｋ 㧿㨠㨛㨜自体ߪ加圧空気を開放ߔる弁ߢ

ありޔ”停ᱛ”信号ߡߢ߇いる場合߽ߢ機能ޕߔ߹ߒ圧力ૐਅߪ圧力ケイセスߢ検出されޔ信号ߪュピセダߩ

非常停ᱛ回路あるいߩઁߪ停ᱛ回路ߦ直接送る੐ޕߔ߹߈ߢ߇圧力ケイセスߪ航空機઀様”ブイェュ”ケイセ

スߢ㨁㧸及߮㧯㧿Ａ規格ߡߦ㧣ａｍ㨜㧙㧞㧡㧜㨂Ａ㧯ߣ規定されߡい߹ޕߔスホント内ߩ空気圧力を変えるߎ

圧力可変制御器ߥハュエメヘ可能ޕߔ߹߈ߢ変更ߦ容易ߡߖ合わߦ検出ヤベャを使用条件ߩ過負荷ޔよりߦߣ

を備えるޔߢߣߎュピセダカンダュヴメߢ使用条件ߦ応ߚߓ圧力ߦ変化さߖる߇ߣߎ出来߹ߩߡߴߔޕߔ㧽㨡

ｉｃｋ 㧿㨠㨛㨜ߪ過負荷ߩカンハメイアンケをあらゆる軸方向ߦኻߡߒ備えߡい߹ޕߔ過負荷状態ߢあߡߞ

߽気密߇保持される唯一ߩ方向ߪ㧽㨡ｉｃｋ 㧿㨠㨛㨜ߦኻߡߒ純粋ߥ引ߞ張り力ߩઁޔߢߺߩ如何ߥる負荷

߽掛ߡߞ߆いߥい時をいい߹ޕߔ 

実㓙ߩߎޔ純粋ߥ引ߞ張り力ߪ実㓙ߪߦ殆ߤ起ߎる߇ߣߎあり߹ߖんޕ 

さらߦ㧽㨡ｉｃｋ 㧿㨠㨛㨜ߪ全機種߽ߣ回転カンハメイアンケを備え߅ߡりޔ”㨆”軸周りߩ回転߇可能ߢ

回転カンハメイアンケߩより以਄ޕߔ߹いߡߞ備わ߇制限機構ߩ回転範࿐ߪ大型シイハߩ㧽㧿㧤㧜㧜以਄ޕߔ

 ޕߔ߹出来߽ߣߎߔ制限機構を取り外ߩߎߪߦ場合ߥ必要߇
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㧟-㧞.  各部ฬ称 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ࿑ 㧝 各部ߩฬ称㧔参考࿑㧕 

アኝኴኜኴዉート

ኌ዆ンኴ዇ンኍ

ኌ዆ンኴ዇ンኍ締め付けネን

ኴ዆ኍ

圧力ኖイአኞＡＳＳＹ

ボトኽኴዉート

ＱＳ本体

኎ーኳወコネኌኜ

ኖテኽ

ア዆イኾントマーኌ

ア዆イኾントマーኌ

ኡーወ取付ネን

位置決めキー

ኝኖトカ዆ー
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㧠 㧽㨡ｉｃｋ 㧿㨠㨛㨜ߩ取付 

    

㧠-㧝.  準備 
㧔㧝㧕 使用ߔるュピセダ㧘ゼヴャߩ取付ドシヴンߦ合わޔߡߖアジハシネメングߩ追加工あるいߪ製

作及߮ޔアジハシハヤヴダ㧔ュピセダ側ޔブゾデン側㧕ߩ製作を行い߹ޕߔ 

  

注意 

㧖㧽㨡ｉｃｋ 㧿㨠㨛㨜ߩ底部㧔ピダヘハヤヴダ㧕ߦネグを立ߚߡり穴をあߌ

ߩ㧽㨡ｉｃｋ 㧿㨠㨛㨜内部ߣるߔ達ߦスホントヴ߇穴ޕさいߛߊߢいߥ

圧力߇保持ߖ߹߈ߢんޕ又ಾり粉߇ߤߥ侵入ߔるߣ内部ߩ部品߇損傷ߔる

場合߇あり߹ޕߔ  

㧖ゼヴャ取付用ߩギエモ穴߭ߪろߥߍいߢਅさいޕ内部ߩ㧻モンエߦ傷ߟ߇

 ޕߔ߹あり߇ߣߎߔߎエア߽れを起߈

㧖アジハシネメングߩ追加工ߦ㓙ޔߪߡߒピャダ߇ェメンハモンエߣᐓ浟ߒ

ޕいよう御注意ਅさいߥ  

 

 

オハクミンߡߦハヤヴダ追加工ޔ特殊ハヤヴダ作成及߮アジハシハヤヴダ作成をᛚり߹ޕߔ営業担当߅ߦ問

い合わߖਅさいޕ 

 

㧔㧞㧕 使用ߔるエアフヴダߦ⛮手を取り付ߡߌਅさいޕ  

       㧔使用ߥߒいエアフヴダߪߦハメエߟ߇いߡいる੐を確認ߡߒਅさいޕ㧕  

        㧽㨡ｉｃｋ  㧿㨠㨛㨜ߩ空気供給フヴダߪ各機種߽ߣ㧞種類ߟߕあり߹ޕߔ  

     便利ߥフヴダを御利用ਅさいޕ  
 

㧽㧿㧣 
㧽㧿㧞㧡～㧠㧜㧜 

㧔Ａ㨃を含߻㧕 
㧤㧜㧜～㧝㧡㧜㧜 㧟㧜㧜㧜～㧣㧡㧜㧜 

㧹㧟 㧹㧡 㧼㨀㧝㧛㧠  㧖 㧼㨀㧟㧛㧤  㧖 

――――― 㧝㧜-㧟㧞 㨁㧺㧯㧖 㧺㧼㨀㧝㧛㧠 㧖 㧺㧼㨀㧟㧛㧤 㧖 

 

㧖出荷時ߪߦハメエ߇取付ߡあり߹ޕߔ  

 

配管前ߦエアノュヴ㧔ネメセクンエ㧕あるいߪ洗浄を十ಽ行い使用ߔる管内ߩಾ粉ޔಾ削油ޔガプߤߥを㒰

去ߡߒਅさいޕ 
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㧠-㧞.  ュピセダ߳ߩ取付 

 

               警告    ↓↓↓        警告        ↓↓↓     警告  

 

 

以ਅߩ作業中ߪ電源を”㧻ＦＦ”ߡߒߦ確認߆ߡߒらュピセダߩ動作範࿐ߦ立ߜ入るޕߣߎ  

 

 

               警告        ↑↑↑        警告        ↑↑↑        警告      

 

㧔㧝㧕ュピセダߩ手首ネメングߦアジハシネメングを取り付ޕߔ߹ߌ 

㧔必要ߦ応ߡߓアジハシハヤヴダを取り付ߔ߹ߌ㧕 

 

㧔㧞㧕㧽㨡ｉｃｋ  㧿㨠㨛㨜ߩ曓体をゼヴャߦ固定ޕߔ߹ߒ 

㧔必要ߦ応ߡߓアジハシハヤヴダを使用ޕߔ߹ߒ㧕 

 

㧔㧟㧕㧽㨡ｉｃｋ  㧿㨠㨛㨜ߩ曓体ߣアジハシネメングをインュ㧙ߣジウエャヌン

㧔߹ߪߚゥヴ㧕を合わޔߡߖェメンハモンエߡߦ接⛯ޕߔ߹ߒ㧔締付ダャェߪ

ਅ表ߩ通り㧕㧽㧿㧤㧜㧜㧸㧾～㧽㧿㧣㧡㧜㧜㧸㧾ߪ૏置決用ߩゥヴ߇突出ߡߒ

い߹ޕߔェメンハモンエߩ溝をゥヴߦ合わߚߖ਄ߢ締付ߡਅさいޕ 

 

 

ェメンハモンエ締付ダャェ 㧔N･m㧛kg･cm㧕 

QS-7 QS-25A QS-50 QS-100 QS-200 QS-400 

0.45㧛4.6 0.45㧛4.6 0.45㧛4.6 1.28㧛13.1 1.8㧛18.4 3.4㧛34.7 

 
 
 

ェメンハモンエ締付ダャェ 㧔N･m㧛kg･cm㧕 

QS-800 QS-1500 QS-3000 QS-4500 QS-7500 

15㧛153 15㧛153 30㧛306 30㧛306 30㧛306 
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㧠-㧟.㧽㨡ｉｃｋ  㧿㨠㨛㨜߳ߩ空気ߩ供給 

 

㧠-㧟-㧝㧚圧力変動ߟߦいߡ  

㧽㨡ｉｃｋ 㧿㨠㨛㨜߳供給される空気ߪ周辺機器ߩ作動ߦより圧力ߩ変動ߥ߇いようߦ御配慮ਅさいޕ 

 

㧠-㧟-㧞㧚空圧源ߩ停ᱛߟߦいߡ 

クケゾヘߩ停ᱛ時㧔休日߹ߪߚ夜間ߤߥ㧕߽ߦ㧽㨡ｉｃｋ 㧿㨠㨛㨜߳ߩ空気߇遮断されߥいようߒߦ

ߩ㧽㨡ｉｃｋ 㧿㨠㨛㨜߇重心を通る垂線ߩゼヴャߪߦう場合߹ߒߡ遮断され߽ߡߒうߤ㧔ޕਅさいߡ

中心付近を通るようߥ姿勢ߡߦ停ᱛさߡߖਅさいޕ㧕 

 

㧠-㧟-㧟㧚流量ߟߦいߡ 

供給空気ߩ流量߇過大ߥ場合ޔ過負荷߇発生ߩ߈ߣߚߒ応答߇遅れる߇ߣߎあり߹ޕߔケヌカンを流路

中ߦ設ߌ流量調節߈ߢ߇るようߡߒߦਅさいޕ 

 

㧠-㧟-㧠㧚供給圧力ߩブャスハャコセダߟߦいߡ 

高ㅦޔ高加ㅦߩ移動時ߣૐㅦ作業時ޔߪߢ空気圧ߩ暷適値߇変わり߹ޕߔそޔߢߎ設定圧を動作ߦ合わ

 ޕߔ߹ߒ߼ߔߔ߅るブャスハャコセダをߖ変化さߡߖ

ブャスハャコセダߪߦ高ૐ㧞種ߩ空気源をトャノߢಾり暶えるޔ߆あるいߪ電空ヤウポヤヴシߦより圧

力を連⛯的ߦ変化さߖる方法߇あり߹ޕߔアハモォヴクミンߩ内容ߦより使いಽߡߌਅさいޕ 

 

㧠-㧟-㧡㧚空気ߩ質 

供給空気圧メインߪߦ必ߕ㒰湿ޔ防塵されߚ清浄ߥ空気を御使用ਅさいޕ 

 

㧠-㧠. 非常停ᱛ回路߉ߥߟߩߣ込ߺ 

 

㧽㨡ｉｃｋ 㧿㨠㨛㨜ߩォヴノャをュピセダ߹ߪߚクケゾヘߩ非常停ᱛ回路ߦ直結ޕߔ߹ߒ 

㧽㨡ｉｃｋ 㧿㨠㨛㨜ߪߦスホントヴ内ߩ圧力ߡߞ߆߆߇いる߈ߣ閉ޔ㧜߈ߣߩ開ߥߣる圧力ケイセス߇内

蔵されߡい߹ޕߔ回路ߟߦいޔߪߡ曒尾ߩ回路࿑を御参照ਅさいޕ 
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㧡 自動運転ߩ前ߦ 

 

 

               警告    ↓↓↓        警告        ↓↓↓     警告  

 

 

以ਅߩ作業中電源”㧻㧺”ߩ場合ߪߦュピセダߩ動作範࿐ߦ立ߜ入らߥいޕߣߎ  

 

 

               警告        ↑↑↑        警告        ↑↑↑        警告  

 

㧡-㧝.ケイセスߩ作動確認 

 

� 㧽㨡ｉｃｋ  㧿㨠㨛㨜߳ߩ空気߇供給されߡいߥいޔߣߎそߡߒ空気スホント߇加圧されߡい

 ޕさいߛߊߡߒを確認ߣߎいߥ

㧽㨡ｉｃｋޔߢ開状態ߪ圧力ケイセスޔߪߢ状態ߩߎ  㧿㨠㨛㨜߇結線されߡいる停ᱛ回路ߪ

電流߇”断”ߡߞߥߣい߹ޕߔ停ᱛ回路߇実㓙ߦ㧽㨡ｉｃｋ㧿㨠㨛㨜ߦよߡߞ断ߡߞߥߣい

るߤ߆う߆調ߩઁޕߔ߹ߴ停ᱛ用ケイセスあるいߪ装置߇閉状態ߢあるߣߎを確認ޕߔ߹ߒ 

 

� 㧽㨡ｉｃｋ  㧿㨠㨛㨜߅ߦよそ㧜㧚㧜㧥㧤㧹㧼ａ㧔㧝ｋｇ㧛ｃｍ㧞㧕ߩ空気圧を加え߹ޕߔ 

㧔取付ߚゼヴャߩペヴベンダ߇非常ߦ大ߊ߈クヴャ߇出来ߥいߪߦ߈ߣより高い圧力を加え

空気スホߢれߎޕߔ߹ߖクヴャさߡߖ用刻ශ㧕を合わߒ㧕アメイベンダブヴェ㧔芯出ޕߔ߹

ント߇加圧されޔ㧽㨡ｉｃｋ  㧿㨠㨛㨜߇固定され߹ߩߎޕߔ時点ߢ内蔵ߩ圧力ケイセスߪ閉

 ޕߔ߹ߒを確認ߩいるߡߞߥߣ閉ߚ߹停ᱛ回路߽ߩߡ全ߩઁޕߔ߹りߥߣ

 

� クケゾヘߩ電源を投入ޕߔ߹ߒ 

਄記ߩ警告ߦ注意߇ߥߒら㧽㨡ｉｃｋ  㧿㨠㨛㨜あるいߪ取付ߚゼヴャߦペヴベンダあるい

 ޕߔ߹ߖダモセハさߡダャェを加えߪ

㧽㨡ｉｃｋ  㧿㨠㨛㨜߇開放されߚ時ޔߦクケゾヘߩ停ᱛ回路߽直ߦߜ断ߥߣるߣߎを確認ߒ

 ޕߔ߹

 

� 手動ߢ㧽㨡ｉｃｋ  㧿㨠㨛㨜をモコセダޕߔ߹ߒ㧽㨡ｉｃｋ  㧿㨠㨛㨜߇剛性を取り戻ޔߒ空

気漏れߩ音ߥߊߥߒ߇れ߫停ᱛ回路ߪ再߮閉ߡߞߥߣい߹ޕߔ  
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㧢 圧力調整要領 

 

㧔㧝㧕 㧽㨡ｉｃｋ  㧿㨠㨛㨜を作動さߖるߩ߈ߣ供給空気ߩ暷適圧力ߪ幾ߩ߽ߟ要素߇絡ߺ合

い߹ޕߔそߩ多ߪߊハュエメヘߦよߡߞュピセダ߇動作ߔれ߫それߦ従ߡߞ変化ޕߔ߹ߒ 

 

㧽㨡ｉｃｋޔゼヴャ質量ޔ加ㅦ度ߩりュピセダ߹ߟ  㧿㨠㨛㨜取り合い点߆らゼヴャߩ重

心߹ߩߢ距離ޔ㧽㨡ｉｃｋ  㧿㨠㨛㨜中心軸߆らߩオネコセダޔ加わる力ߩ方向等ߦより

圧力ߩ暷適値ߪ変化ޕߔ߹ߒ  

 

㧔㧞㧕 㧽㨡ｉｃｋ  㧿㨠㨛㨜を使用ߔるߦߩ暷適ߥ圧力ޔߪュピセダߩ通常ߩ動作ߪߢ㧽㨡ｉ

ｃｋ  㧿㨠㨛㨜߇ダモセハߥߒい暷ૐߩ圧力ߦ設定ߔるޕߔߢߣߎ 

圧力調整ߦᣈいޔߪߡ想定されるペヴベンダより圧力を設定ߒュピセダをૐㅦߢ運転ޔߒ

徐々ߦ実㓙ߩㅦ度ߦ近ߡߌߠ圧力を暷ૐ値ߦ合わ߈ߣߩߎޕߔ߹ߖ周辺機器ߩ作動ߦよ

る圧力変動߇生ߥߓいよう注意ޕߔ߹ߒ 

 

㧔㧟㧕 ュピセダߩ動作ߦよߡߞ刻々ߣ変化ߔる負荷条件ߦ合わߡߖ圧力を変化さߖるߢߣߎ

暷適ߥダモセハフインダを維持ߔるޕߔ߹߈ߢ߇ߣߎ圧力を一定ߩ値ߦ固定ߔるߣᱜ常

動作中ߩ暷大ߩ負荷条件߽ߦ耐えられる高い圧力ߦ設定ߌߥߒれ߫ߥらߥいޔ߼ߚ衝突

ߒ示ߦ㧠-㧟-㧠㧚ޔߢߎそޕߔ߹あり߇る恐れߖを損傷さߤߥゼヴャߪߡߞよߦ状況ߩ

ޕߔ߹ߒ߼ߔߔ߅ブャスハャコセダをߩ供給圧力ߚߒ߹  

 

 

㧣 困ߚߞ場合ߪߦ 

 

㧽㨡ｉｃｋ 㧿㨠㨛㨜 取扱ߢ困ߚߞ場合ޔあるいߪ取扱方法ߩ助言߇必要ߥ場合ޔߪߦ弊社ߩᛛ術キヴニ

ケ部門ߦ御相談ߛߊさいޕ 

 ޕさいߛߊを御参照 ޠ㧟-㧞各部ฬ称ޟޔ予備部品モケダ及߮ߩ巻曒ߪߡいߟߦ部品ߥ交換可能ߡߦ客様߅
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㧤 保守 

 

粉塵ߩ多い環境や水滴߆߆߇ߤߥる場合ߪߦ内部ߩアェスポエヴシヴ部ߦ粉塵߇ߤߥ侵入ߒケイセスߩ機

能を阻害ߔる߇ߣߎあり߹ߚ߹ޕߔ定格ペヴベンダߩ㧝㧜倍ߩ負荷߆߆߇るߣ内部ߩハヤヴダ߇ߤߥ破損ߔる

場合߇あり߹ߩߎޕߔようߥ場合ߪߦਅߩ表ߦ従ߡߞ処置ߛߊߡߒさいޕ 

 

点 検 表  
 

  点 検 項 目    症 状          処  置  

㧝 

圧力ߡߞ߆߆߇いる

߇圧力ケイセス߈ߣ

㧻㧺ߡߒい߹߆ߔ 

(0.5kg/cm㧞以਄) 

㧻ＦＦߚߒ߹߹ 

ォヴノャߤߥ断線ߥ߇い߆確認ߡߒਅさいޕ
ケイセス߇異常ߥ場合ߪ交換߇必要ޕߔߢ 
幣社߹ߢ御連絡ਅさいޕ  

㧞 

圧力߇㧜߈ߣߩ圧力

ケイセスޔ߇㧻ＦＦ

 ߆ߔ߹いߡߒ

㧻㧺ߚߒ߹߹ 

圧力ケイセスߪ曓体より取外ޔߒ 
㧡項ߦ従いアェスポエヴシߩ動作を確認ߡߒ
ਅさいޕ内部ߩブイェュケイセス自体ߦ異常
ߢ߹弊社ߢߩߔߢ必要߇交換ߪߦある場合ߩ
御連絡ਅさいޕ  

㧟 
ジケダクヴャߪ破損 

 ߆んߖ߹いߡߒ
破損ߡߒいる 

スホントヴ内ߦ粉塵等߇侵入ߡߒいߥい߆
確認ߡߒ汚れߡいる場合ߪ内部ߩ掃㒰を行
原因を取りߩジケダクヴャ破損ޕਅさいߡߞ
㒰いߚ  
਄ߢ新ߒいジケダクヴャを取り付ߡߌਅさ
いޕ  

㧠 

ジケダクヴャߦガプ

んߖ߹いߡߒ付着߇

 ߆

ガプ߇空気ߩ逃ߍ

を阻害ߡߒいる内

部߹ߢガプ߇侵入

 いるߡߒ

ジケダクヴャߦ付着ߡߒいるガプを掃㒰ߡߒ
ਅさいޕ 
スホントヴ内ߦ粉塵߇ߤߥ侵入ߡߒいߥい߆
確認ߒ汚れߡいる場合ߪ内部ߩ掃㒰を行ߡߞ
ਅさいޕ  

㧡 

圧力ケイセスߩアェ

スポエヴシヴߪ簡න

 ߆ߔ߹߈動ߦ

引߆߆ߞる 

動ߥ߆い 

動߇ߥߒ߆らエアヴインߢߤߥガプを飛߫ߒ
 ޕਅさいߡ
動߇߈改善されߥい場合ޔߪケヂセハモンエを
ߒ掃㒰ߡߒアェスポエヴシヴを取り出ߒߕߪ
߼ᱛߩアェスポエヴシヴޔ߈ߣߩߎޕਅさいߡ
ネグߪߦさわらߥいߢਅさいޕ 

ケイセス取付部 

より空気漏れ 

ケイセス取付ネグを十ಽ締ߡ߼ਅさいޕ 
直らߥい場合ޔߪ一度取り外ߒ㧻モンエを交換
 ޕਅさいߡߒ
そ߈ߣߩ㧻モンエ溝ߦゥゲ等ߥい੐を確認ߒ
ਅさいߡ

㧢 
著ߒい空気漏れߪあ

り߹ߖん߆ 

ジケダクヴャよ 

りߩ空気漏れ 

アメイベンダブヴェを合わߡߖਅさい 
ᱜߊߒ保持ߥ߈ߢい場合過負荷ߦよる 
内部ߩ破損߇考えられ߹ޕߔ  
弊社߹ߢ御連絡ਅさいޕ  
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㧥 特性タヴシ 

 

  QS-7 QS-25A QS-50 QS-100 QS-200 QS-400 QS-800 QS-1500 QS-3000 QS-4500 QS-7500 

角度㧔°㧕 ±5 ±5 ±5 ±5 ±5 ±5 ±5 ±5 ±5 ±5 ±4 

㨆軸方向

㧔ｍｍ㧕 
1.38 3.40 4.30 4.50 5.20 6.60 9.30 10.80 14.30 10.68 12.68 カンハメ

イアンケ 
回転方向

㧔°㧕 
制限ߒߥ 制限ߒߥ 制限ߒߥ 制限ߒߥ 制限ߒߥ 制限±25 ±25 ±25 ±25 ±25 ߒߥ 

空気圧 
㧔㧹㧼

ａ㧕 
0.1～0.6 0.14～0.6 

ダャェ 

㧔 参 考

値㧕 

㧔㧺ｍ㧕 
0.28～

1.5 
1.0～6.4 

2.2～

14.0 
5.3～30.4 7.5～45.2

11.8～

84.6 
53～255 82～291 153～478

345～

1185 

1007～

2098 

ペ ヴ ベ ン

ダ 

㧔 参 考

値㧕 

㧔㧺ｍ㧕 
0.31～

1.5 
1.0～6.4 2.6～11.8 4.1～20.3 5.9～32.4

11.3～

63.9 
36～158 87～371 105～414 220～614

472～

1049 

㨄㧘㨅方

向㧔ｍｍ㧕 
±0.013 ±0.025 ±0.038 

㨆方向 

㧔ｍｍ㧕 
±0.013 

૏置繰り

返ߒ精度 

回転方向

㧔°㧕 
±0.028 ±0.024 ±0.029 

直径 

㧔ｍｍ㧕 
40 63.5 71 83 97 122 167 193 260 260 288 

高さ 

㧔ｍｍ㧕 
27 32 35 37 43.5 55.5 81.5 95 115 115 115 外形寸法 

重量 

㧔ｋｇ㧕 
0.11 0.26 0.29 0.45 0.68 1.3 3.72 5.49 12.2 12.8 16.8 

ᐔ均応答

ㅦ度 
㧔ｍ㨟㧕 4～7 2～6 2～6 4～7 4～7 4～8 4～8 4～18 4～18 4～18 4～18 
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圧力ケイ

セス઀様 
 高信頼性航空機用ケヂセハシイハ 㨁㧸㧛㧯㧿Ａ㧘㧟Ａ㧘㧠㧞㧚㧠㨂㧰㧯ｍａｘᐔ均ኼ命㧣㧜㧜万回 無圧時接点開ン加圧時接点閉 

使用温度 㧔℃㧕 0～70 0～100 
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㧝㧜 交換部品 

 

   保守用ߦ以ਅߩ部品を予備品ߡߒߣ保管されるߣߎを߅薦ޕߔ߹ߒ߼    

 
 

機 種 品ฬ 形式 㧼Ａ㧾㨀 㧺㧻㧚 

㧹㧼ケイセス㧔QS25～QS400㧕 QSSA-MS 

ケイセス取付用㧻モンエ 90502-P1035 共 通 

ベセクポ㧔ケイセス保護用㧕 91504-B1065 

㨀㧠㧸ケイセス㧔QS800LR～QS7500LR㧕 QSSA-T4L 

ケイセス取付用㧻モンエ 89503-P1052 共 通 

ベセクポ㧔ケイセス保護用㧕 90511-B1017 

㨀㧟㧿ケイセス㧔QS-××-CR) QSSA-T3S 

ケイセス取付用㧻モンエ 90502-P1035 共 通 

ベセクポ㧔ケイセス保護用㧕 91504-B1065 

QS25 ジケダクヴャ 91501-B1064 

QS50 ジケダクヴャ 91500-C1022 

QS100 ジケダクヴャ 91500-C1021 

QS200 ジケダクヴャ 91500-C1020 

QS400 ジケダクヴャ 91500-C1019 

QS800LR ジケダクヴャ 91500-C1018 

QS1500LR ジケダクヴャ 91500-C1016 

QS3000LR ジケダクヴャ 90511-C1018 

QS4500LR ジケダクヴャ 90511-C1018 
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 ޕߔߢ通りߩ表ߩᰴߪ部品ߥ交換可能ߡߦ客様߅ߦઁ

 

機種 ェメンハモンエ 標準アジハシハヤヴダ ピダヘハヤヴダ ォヴノャ ゥヴ 

QS25A QSCR‐25A QSAP-25ABP 92503-C1042 QSC-4-0.6-MP ――――― 

QS50 QSCR-50 QSAP-50BP 90511-C1021 QSC-4-0.6-MP ――――― 

QS100 QSCR-100 QSAP-100BP 90510-C1004 QSC-4-0.6-MP ――――― 

QS200 QSCR-200 QSAP-200BP 90510-C1019 QSC-4-0.6-MP ――――― 

QS400 QSCR‐400 QSAP-400BP 90511-C1019 QSC-4-0.6-MP ――――― 

QS800LR QSCR‐800 QSAP-800BP 90510-C1055 QSC-4-6.0-U 90510-B1061 

QS1500LR QSCR-1500 QSAP-1500BP 90510-C1086 QSC-4-6.0-U 90510-B1061 

QS3000LR QSCR-3000 QSAP-3000BP 90503-X1013 QSC-4-6.0-U 90509-B1088 

QS4500LR QSCR-3000 QSAP-3000BP 90503-X1013 QSC-4-6.0-U 90509-B1088 
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QS7500LR 90502-C1076 QSAP-3000BP  QSC-4-6.0-U  
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㧝㧝 添付࿑面及߮モケダ 
 

࿑ 番 ฬ 称 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧤㧝 㧽㧿㧙㧣Ｉ㧺㧼㧙㨀㧟㧹 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧟㧣 㧽㧿㧙㧞㧡Ａ㧺㧼㧙㨀㧟 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧟㧢 㧽㧿㧙㧡㧜㧺㧼㧙㨀㧟 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧟㧤 㧽㧿㧙㧝㧜㧜㧺㧼㧙㨀㧟 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧟㧥 㧽㧿㧙㧞㧜㧜㧺㧼㧙㨀㧟 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧠㧜 㧽㧿㧙㧠㧜㧜㧺㧼㧙㨀㧟 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧥㧞 㧽㧿㧙㧤㧜㧜㧸㧾㧺㧼㧙㨀㧠 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧥㧟 㧽㧿㧙㧝㧡㧜㧜㧸㧾㧺㧼㧙㨀㧠 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧥㧠 㧽㧿㧙㧟㧜㧜㧜㧸㧾㧺㧼㧙㨀㧠 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧥㧡 㧽㧿㧙㧠㧡㧜㧜㧸㧾㧺㧼㧙㨀㧠 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧥㧢 㧽㧿㧙㧣㧡㧜㧜㧸㧾㧺㧼㧙㨀㧠 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧝㧟 㧽㧿㧙㧞㧡Ａ㧙㨆 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧝㧠 㧽㧿㧙㧡㧜㧙㨆 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧝㧡 㧽㧿㧙㧝㧜㧜㧙㨆 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧝㧢 㧽㧿㧙㧞㧜㧜㧙㨆 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧝㧣 㧽㧿㧙㧠㧜㧜㧙㨆 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧤㧞 㧽㧿㧙㧣 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧜㧤㧜 㧽㧿㧙㧞㧡Ａ 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧜㧝㧝 㧽㧿㧙㧡㧜 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧜㧝㧠 㧽㧿㧙㧝㧜㧜 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧜㧝㧥 㧽㧿㧙㧞㧜㧜 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧜㧝㧣 㧽㧿㧙㧠㧜㧜 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧜㧞㧜 㧽㧿㧙㧤㧜㧜㧙㧸㧾 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧜㧞㧝 㧽㧿㧙㧝㧡㧜㧜㧙㧸㧾 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧜㧞㧞 㧽㧿㧙㧟㧜㧜㧙㧸㧾ޔ㧽㧿㧙㧠㧡㧜㧜㧙㧸㧾 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧜㧟㧝 㧽㧿㧙㧞㧡～㧽㧿㧙㧠㧜㧜 

Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧤㧣 㧽㧿㧙㧤㧜㧜㧙㧸㧾～㧽㧿㧙㧢㧜㧜㧜㧙㧸㧾 
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Ａ㨀㧽㧙㧟㧝㧟㧜 㧽㧿㧙㧞㧡～㧠㧜㧜㧺㧼㧙㧯㧾ޔ㧯㧾Ｉ 

 


